SPECYFIKACJE TECHNICZNE

WYKONANIA | OBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST — 14 BALUSTRADY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z montazem balustrad stalowych w ramach zadania pn. ,,ZMIANA SPOSOBU
UZYTKOWANIA ORAZ PRZEBUDOWA | DOSTOSOWANIE POMIESZCZEN W CZESCI BUDYNKU NA
KLUB DZIECIECY”, zlokalizowanego na dz. nr ewld. 280/1, 280/2, 278/32, obreb Kroczewo, gmina
Zatuski, powiat ptonski.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Szczegbétowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych Specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majgce na
celu wykonanie robét zwigzanych z montazem balustrad stalowych wystepujgcych w obiekcie
objetym kontraktem.

2. MATERIALY
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw podano w ST-0 pkt. 3.

Materiaty do wykonania robét okreslonych w pkt 1.3 specyfikacji nalezy stosowa¢ zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa, opisem technicznym i rysunkami. Wszystkie materiaty, ktdrych
Wykonawca uzyje do wbudowania muszg odpowiadaé¢ warunkom okreslonym w art. 10 Ustawy
»Prawo Budowlane" z dnia 7 lipca 1994 r. i Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach
budowlanych.

Wykonawca dla potwierdzenia jakosci uzytych materiatdow dostarczy Swiadectwa
potwierdzajgce odpowiednig ich jakos¢.

Przy wykonaniu robdt objetych niniejszg szczegdtowa specyfikacjg techniczng wystepuja nizej
wymienione materiaty podstawowe:
— rury stalowe bez szwu
— blacha stalowa
— kotki rozporowe — uniwersalne kotki rozporowe
— S$ruby z tbami kulistymi;

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST-0 pkt. 4.
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Roboty mozna wykonac¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez
Inspektora.

Sprzet wykorzystywany przez wykonawce powinien byé sprawny technicznie i spetniac
wymagania techniczne w zakresie BHP.

Uzywany przez Wykonawce sprzet nie moze powodowaé niekorzystnego wptywu na jakosé
robot.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST pkt. 5.

Podczas transportu materiaty i elementy balustrad powinny byé zabezpieczone przed
uszkodzeniami lub utratg statecznosci.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogélne zasady wykonania robot podano w ST-0 pkt. 6.
5.2. Szczegétowe warunki wykonania roboét

Montaz nalezy wykonaé wg nastepujacej kolejnosci:
— wykonanie prébnego montazu balustrady w wytwoérni
— sprawdzenie miejsc mocowania balustrady
— zabezpieczenie elementéw budynku przed uszkodzeniami i zabrudzeniami przy
montazu
— wykonanie montazu na placu budowy i zaznaczenie miejsc kotwienia
— wykonanie otwordow kotwigcych
— montaz i kotwienie balustrady
— naprawy drobnych uszkodzen powtoki
— usuniecie zabezpieczen i resztek z montazu
Przy pracach spawalniczych pracownicy muszg posiada¢ wymagane przepisami uprawnienia.
Gotowe elementy powinny by¢ rowne i gtadkie, bez na lotu, zadr, i innych elementéw
stanowigcych wade gotowej powierzchni. Konstrukcja balustrady przed wysytkg z wytworni
powinna by¢ prébnie zmontowana i odebrana w obecnosci wykonawcy montazu. W przypadku
powazniejszych uszkodzen elementy konstrukcji nalezy naprawi¢ w wytworni. Montaz konstrukcji
nalezy przeprowadza¢ w sposdb zapewniajacy statecznos¢ poszczegdlnych elementéw i catosci w
kazdej fazie. Przy montazu nalezy zwrdci¢ uwage na kolejnos¢ montazu zapewniajgcg nie
uszkadzanie elementéw sktadowych. Wszystkie roboty montazowe powinny by¢ przeprowadzone
przez wykwalifikowanych pracownikéw. Stupy balustrady nalezy zamocowaé do podtoza w sposéb
trwaty zapewniajacy przeniesienie obcigzenn wymaganych w normach i przepisach. Kotwienie nie
moze by¢ wykonane w wierzchniej warstwie konstrukcji stropu mogacej ulec oderwaniu lub
rozwarstwieniu w trakcie eksploatacji obiektu. Elementy kotwigce balustrade nie moga
powodowac powstawania mostkéw termicznych i zagrozenia powstawania przeciekéw i zaciekéw
z wody deszczowej. Kotwienie podstawy stupa w podfozu nie moze spowodowaé uszkodzenia
warstw izolacji termicznej, przeciwwodnej, przeciwwilgociowej i paroizolacji. Sruby kotwiace nie
moga by¢ widoczne na zewnatrz elementu i nie mogg byé dostepne do odkrecenia dla oséb
postronnych. Mocowanie wypetnienia balustrady i pochwytu powinny spetnia¢ wymogi jak dla
mocowania stupéw balustrady.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
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Ogdlne zasady kontroli jakosci podano w ST-0 pkt. 7.

6.2. Zakres kontroli

Kontrola przygotowania powierzchni ubytkdw scian
Kontrola geometrii balustrady.

Kontrola zamocowania balustrady

Kontrola wykonania powtok malarskich.

6.3. Dopuszczalne tolerancje

7.1.

dopuszczalny btad w rozmieszeniu kotew, otworéw dla stupkéw lub marek (w planie)
wynosi £ 5 mm,

dopuszczalna odchytka odlegtosci miedzy stupkami wynosi + 10 mm,

dopuszczalna réznica wysokosci stupkow £ 5 mm,

rzedna géry poreczy - £ 5 mm

odchylenie poreczy w planie £ 10 mm.

OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady dokonywania obmiaréw robot

Ogdlne zasady dokonywania obmiaréw robdt podano w ST-0 pkt. 8.

7.2. Jednostki obmiarowe

Zgodnie z przedmiarem robot.
ODBIOR | PRZYJECIE ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robdt okresla ST-0 pkt.9.

Roboty zwigzane z montazem balustrad uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg

projektowg, niniejszg SST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji podanych w dokumentacji projektowej, przywotanych normach lub w
punktach 2, 5i 6 niniejszej SST daty wyniki pozytywne.

9.

PODSTAWA | WARUNKI PLATNOSCI

Ogdlne zasady ptatnosci za wykonanie robét okresla umowa oraz ST-0 pkt. 10.

10. PRZEPISY | NORMY DOTYCZACE PROWADZENIA ROBOT

PN-B-06200:2002 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru.
Wymagania podstawowe.

PN-ISO 3545-1:1996 Rury stalowe i ksztattki. Symbole stosowane w specyfikacjach
technicznych. Rury stalowe i ksztattki murowe o przekroju okrggtym.

PN-EN 1S0898-1:2001 Wfasciwosci mechaniczne czesci ztgcznych wykonywanych ze
stali weglowej oraz stopowe;j.
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